EXPLICATION DE LA DESCRIPTION D'UN COURS
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ELE6210 CONCEPTION DE SYSTEMES DE COMMANDE
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Eléments d’optimisation : fonction de colt d’une ou plusieurs variables
avec ou sans contraintes. Calcul des variations. Formulation de
problemes de commande optimale: principe du minimum de
Pontryagin. Solutions numeriques : tir non linéaire, quasi-linéarisation,
méthode du gradient. Commande en temps minimum et a énergie
minimum. Formation de problemes de commande optimale pour les
systemes linéaires. Commande optimale linéaire quadratique :
propriétés, résolutions numériques, exemples d’application. Eléments
de programmation dynamique. Solutions voisines par deuxieme
variation. Formulation du probléme d'estimation optimale pour les
systemes linéaires : filtre de Kalman, filtres de Kalman étendus,
propriétés et exemples d'application.
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Les trois lettres de cet ensemble alphanumérique indiquent le champ d'étude auquel se rattache la matiere du cours.

Triplet horaire (temps consacré a un cours) :
le premier chiffre indique les heures par semaine de présence consacrées a des rencontres
avec tous les éléves d'un cours;

le second chiffre indique les heures par semaine de présence consacrées a des travaux
pratiques ou projets;

le troisieme chiffre indique les heures par semaine de travail personnel estimées pour I'étudiant.
Nombre de crédits attribués au cours.
Résumé du contenu du cours.
Titre du cours.

Selon le cas, cours préalable(s) ou corequis exigé(s); liste de cours dans lesquels on retrouve a titre indicatif les connaissances
minimales requises pour étre en mesure de suivre le cours.

Nom du (des) professeur (s) responsable(s) du cours.



